Вопросу к экзамену по курсу «Теория автоматического управления»

1. Классификация систем автоматического управления (САУ).
2. Математические модели САУ.
3. Передаточные функции САУ.
4. Временные характеристики САУ.
5. Частотные характеристики САУ.
6. Логарифмические частотные характеристики САУ.
7. Соединения динамических звеньев.
8. Характеристики типовых динамических звеньев
9. Основные понятия теории устойчивости.
10. Исследование устойчивости по уравнениям первого приближения. Необходимое условие устойчивости.
11. Алгебраические критерии устойчивости. Критерий устойчивости Гурвица.
12. Частотные критерии устойчивости. Принцип аргумента.
13. Критерий устойчивости Михайлова.
14. Критерий устойчивости Найквиста.
15. Запасы устойчивости.
16. Оценка устойчивости по ЛЧХ.
17. Прямые показатели качества САУ.
18. Коэффициенты ошибок. Понятие астатизма. Интегральные показатели качества.
19. Определение и особенности нелинейных систем Типы существенно нелинейных звеньев.
20. Метод фазовых портретов. Фазовые портреты линейных систем. Особые точки.
21. Анализ системы управления ориентацией КА с использованием метода фазовой плоскости. 
22. Метод гармонической линеаризации.
23. Алгебраический способ определения автоколебаний в нелинейной системе с использованием  метода гармонической линеаризации.
24. Второй метод анализа устойчивости нелинейных систем
25. Критерий абсолютной устойчивости Попова для случая устойчивой линейной части.
26.  Критерий абсолютной устойчивости Попова для случая неустойчивой линейной части. Общий случай нелинейности.
27. Дискретные линейные системы управления. Понятие решетчатой функции Экстраполяция выходного сигнала в ЦВМ. Экстраполятор нулевого порядка. 
28. Теория цифровых САУ.  Z – преобразование 
29. [bookmark: _GoBack]Передаточные функции дискретных систем. Передаточная функция экстрополятора нулевого порядка.
30. Анализ устойчивости цифровых систем с использованием билинейного преобразования.
31. Переходные процессы в цифровых системах. Определение переходного процесса методом разложения.
32. Точность цифровых систем. Коэффициенты ошибок. Астатические системы.
33. Понятие робастности и стабилизируемости цифровых систем
34. Синтез цифровых систем стабилизации Методы синтеза дискретных САУ при фиксированной структуре.
35. Операционные методы цифрового моделирования дискретно-непрерывных систем с использованием разностных уравнений.

